Robotické rameno a uméla inteligence vyresi boj proti sSkiidclim rajcat
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Péstovani ovoce a zeleniny ve skleniku ma fadu vyhod, ale nese s sebou i rizika v podobé plisni,
chorob a $khdct, kterym se ve vlhkém a teplém prostiedi dobie dafi. Cesti vyzkumnici jiz druhym
rokem pracuji na tom, jak trodu co nejlépe pred témito negativnimi vlivy ochranit. Vyvijeji feSeni,
které vcas odhali pfipadné riziko. Pomahat zemédélcim bude tfeba robotické rameno nebo
chytry software pro automatickou detekci patogent a Sktidcti. Na projektu spolupracuji odbornici
z Fakulty aplikované informatiky Univerzity Tomase Bati ve Zliné, ze spolec¢nosti NWT a.s. a z
Farmy Bezdinek s.r.o. Z Programu TREND ho podpofila Technologicka agentura Ceské republiky
(TA CR) &astkou presahujici 23 miliond korun.

Hlavnim cilem projektu je sestavit systém precizniho monitoringu rostlin se zamérenim na zdravotni
stav a odhad sklizné v hydroponickém skleniku. ,Soucdsti tohoto systému budou robotické
podsystémy pro skenovdni péstovaného porostu a pro prenos multimedialnich informaci za vyuZiti
virtudIni reality. DalsSim vysledkem vyzkumu bude navrZeny software pro automatickou detekci
patogenl a Zivocisnych Skidci na rostlindch a také software pro podporu analyzy porostu
péstovaného ve skleniku, “ vysvétlil Petr Konvalinka, pfedseda TA CR. Vyvijeny systém je primarné
zaméreny na hydroponické skleniky pro péstovani rajcat, a to predevSim u velkych farem a
zemédélskych podnikd.

Jak to bude fungovat? Ve skleniku se bude na podvozku pohybovat robotické rameno s nékolika
kamerami, které budou pribéiné hloubkové skenovat stav péstovanych rostlin. Budou také
schopné vybrat rostlinu, u které lze predpoklddat horsi zdravotni stav a ndsledné naskenovat
detailné nékteré jeji listy. ,,Robotické rameno bude spojené prostrednictvim pfenosového kandlu s
ridici jednotkou pro zpracovdni zaznamu z kamery. Obraz bude v redlném case prendseny pomoci
sité LAN do vzddleného zobrazovaciho zarizeni. Komunikace bude obousmérnd, to znamend, Ze v
redlném case bude mozné ovlddat pohyb robotického ramene s kamerami,“ uved| Petr Jank( z
Ustavu informatiky a umélé inteligence Fakulty aplikované informatiky Univerzity Tomase Bati ve
Zliné.

Soucasti systému pro podporu zdravi rostlin v hydroponickém skleniku bude tedy kromé
robotického ramene i software pro detekci Skiidct a chorob na listech. Ten bude schopny za vyuziti
pocitacového vidéni, novych algoritm( a modernich metod umélé inteligence zpracovat predem
potizené fotografie listd zkoumané rostliny a nasledné provést detekci defektl odpovidajicich
napadeni Skldci nebo chorobami. ,Pro sledovdni napriklad vyvoje populace polétavych skudci v
porostu se ve sklenicich bézné pouZivaji lepové desky. Skidci se na nich zachyti a jsou ndsledné rucné
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pocitani, coZ je pracny a zdlouhavy proces. Lidské pocinani je navic nachylné k chybam,“ upozornil

Vaclav Psota, rostlinolékatr z Farmy Bezdinek. Vyzkumnici se proto jako prvni krok rozhodli tuto
¢innost zautomatizovat.

Vysledkem spoluprace ceskych specialistl na péstovani rostlin a praktické vyuZivani modernich
technologii bude i software, ktery bude dlouhodobé sledovat produkci skleniku. Na zdkladé
vyvinutych algoritm( bude zaroven provadét predikci produkce rostlin a nasledné analyzovat
odchylky v ziskavanych datech.

Produkce potravin jakéhokoliv druhu s ohledem na jeji udrzitelnost, ekologi¢nost a nenarocnost je
dilezitym celosvétovym tématem. Vyvojem technologii se zabyva velké mnoZstvi odbornikd. V
pfipadé technologii pro péstovani rajcat v hydroponickych sklenicich dochazi rovnéz k rapidnimu
VYVOji se zamérenim na oblast robotizace. Doposud ale nedoslo k jejich masivnimu aplikovani do
praxe. ,Originalita naseho resSeni spocivd v modularité systému, kterd zvysi jeho dostupnost s
ohledem na technické a financni mozZnosti jednotlivych péstiteld, “ uvedl Petr Janka.

Vyzkumnici nyni dokoncuji prvni funkéni vzorek robota pro pohyb ve skleniku. Nasledovat bude
implementace vSech navrzenych metod a algoritmu, uéeni neuronovych siti a ovérovani vysledka.
,V brzké dobé pldnujeme vyzkouset prvni model robota primo v prostfedi testovaciho skleniku,”
dodal Petr Jankd.
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1) Testovani feseni ve skleniku
2) Software — ukazka
3) Ukazka vyvijeného reseni
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